Samtliche in diesem Dokument enthaltenen Informationen sind streng vertraulich zu behandeln. Eine Weitergabe der Darstellungen und Kenntnisse bedarf der schriftichen Zustimmung von RoboDrive.

*optional + Hallsensor h = 5 mm

2x 20.9 (Injektionsbohrung)
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85 VSP-Segment

Oberflachen EN ISO 1302

Kanten ISO 13715
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MaRstab IS0 Ob: Werkstoff, Halbzeug, Rohteil
1:1 (2:1) 2768-fH-E
Alle Mafe in mm
‘E—@' OriginalgroRe A3
Datum Name Benennung
el | e | ¥ | Einbau Stator-Rotor 115-25
Geprift
Kunde Zeichnungs-Nr. Blatt
MEBS 115-25 Einbau 1
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