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Zeichnungs-Nr.

Werkstoff, Halbzeug, Rohteil

ÄnderungRev. Datum Erst. Gepr.

Maßstab Allgemeintoleranz ISO

RoboDrive GmbH File:

Geprüft

Kunde

Erstellt

Datum

Oberflächenschutz

Name Benennung

von

Blatt

Originalgröße

Alle Maße in mm

28.01.2014 S. Mayr

23.01.2014 SM

1 

1 

MEBS 38-06 Einbau

Einbau Stator-Rotor 38-06

2:1 (3:1) 2768-fH-E

A4

Y

Kanten ISO 13715Oberflächen EN ISO 1302
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