Samtliche in diesem Dokument enthaltenen Informationen sind streng vertraulich zu behandeln. Eine Weitergabe der Darstellungen und Kenntnisse bedarf der schriftlichen Zustimmung von RoboDrive.

DetailY (3:1)

A

| ]

xoptional + Hallsensor h = 5 mm

Oberflachen EN ISO 1302

I,

@50.4

o 8.6
O o -
43
3 2x 80.9 Injektionsbohrung
0.2 X 45° =T~ %8
0.2) T 12 peaye
0.2 X 45° v HiN o
N\|. /ioo
]| ﬁ%\/i 3 I
| 8? 7 B
}% / I
N )
S N ' Sc
(5 U= 3%
< | Q - IS8 T
IS 06 o
!l LN
i IS
Detail Z (3:1)
B 9.9 -
>1 - - <04
0.3 X 45° //7_}1\
_\ﬂ \ Rz10
P T &
N —
1 \ = [ 2\\\\gﬂz
<) N i
o % 21 2y o2
) 2

|
Rz10 /

Kanten ISO 13715

-0,3 +0,3
Iﬂ +0,1

flé_

Malstab

2:1 (3:1)

Allgemeintoleranz ISO
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Oberflachenschutz

Werkstoff, Halbzeug, Rohteil
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Originalgrole A4
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